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1- INTRODUGAO

di 0 3
As discussdes sobre o que ¢ e como se ensina Matemética cada vez mais
ganham~espago na Comunidade de Educagdo Matematica, e portanto esperam
renovagoes na pratica docente (D’AMBROSIO, 1990). Questiona-se também como
se aprende Matemética (D'AMBROSIO, 1990)

Opr etsente t-r abalho intitulado “Interpretagso gréfica da resolugdo de sistemas
lineares” foi planejado para que os alunos tenham uma oportunidade maior de

desenvolver o0 processo de construcdo do Seéu conhecimento, colocando-0s como
centro do processo de aprendizagem.

Sistemas Lineares foi escolhido como tema por ser de um estudo acessivel
gos estudantes, pois n&o requer o uso de conceitos complicados, servindo como
ponto de partida para diversas teorias matematicas relevantes e atuais

Nido abordaremos aqui, suas diversas aplicagGes. Nosso objetivo nesse
momento, é dar énfase a interpretagdo grafica, que acreditamos, muito esquecida
pelo professores na sala de aula.

Estamos em uma era de tecnologia e comunicacéo, e segundo os Parametros
curriculares Nacionais (BRASIL, 1999) & fundamental que os alunos se familiarizem
com o computador e com programas especificos para aprofundar mais e melhor sua
aprendizagem matematica. Diante desse contexto, optamos pelo uso da tecnologia,
para facilitar a visualizagéo dos graficos, com a utilizagdo do software Winplot na
realizagdo da nossa atividade.

E muito importante que as conclusGes das atividades estejam relacionadas
com a visualizagdo dos graficos e com cada resposta obtida com a resolugéo

algébrica dos sistemas.

O projeto ‘“Interpretacdo gréfica da resolugdo de sistemas lineares’ foi
aplicado para 15 alunos da 3.2 série do Ensino Médio do Centro Federal de

Educago Tecnoldgica de Campos.




2- DESENVOLVIMENTO

Nesta secdo descreveremos a preparagdo do projeto e as etapas queé o

compdem.

2.1. Preparagéo do projeto

Este projeto iniciou-se no segundo periodo da Licenciatura em Matemaética do
Centro Federal de Educagdo Tecnoldgica de Campos. No primeiro periodo da
disciplina, recordamos o tema fungdes utilizando o software Winplot. Foi durante
esse estudo que decidimos pelo tema deste trabalho.

No segundo periodo, organizamos as atividades propostas relacionadas ao
tema, em que os sistemas seriam resolvidos algebricamente e interpretados
geometricamente, sendo visualizados na tela do computador. Ainda nesse periodo,
ocorreu um teste exploratdrio com a nossa turma da Licenciatura e alguns alunos do
5° periodo.

Nesse teste sentimos a necessidade de nos prepararmos mais, pois nao
conseguirmos alcangar o objetivo esperado por nossa orientadora.

Apds o teste aprimoramos nossas atividades com o intuito de facilitar o

estudo, pois nosso objetivo principal era dar énfase & interpretagéo geométrica.

2.2. Aplicagao do projeto
Ap6s a apresentagdo da nossa proposta para a turma, iniciamos a atividade
(ANEXO 1).
A primeira questdo continha onze sistemas. Trés com duas equagdes e duas

incognitas, trés com trés equagdes e duas incognitas, trés com trés equacdes e trés

incognitas, e dois com duas equagdes e trés incognitas.

Iniciamos a resolugéo algebrica com a participagéo efetiva dos alunos. N&o
sentimos qualquer dificuldade da parte deles em acompanhar o que estava sendo
feito. Resolvido algebricamente o primeiro sistema, foi pedido que os alunos

tragassem os graficos das equagbes no Winplot.

Com os graficos na tela do computador, fizemos os alunos observarem o
ponto de encontro entre as retas. Logo perceberam que 0 ponto era exatamente a

solugéo do sistema.




O mesmo foi feito com os segundo sistema. Nesse caso, as retas eram
paralelas e sem qualquer dificuldade, os alunos perceberam que o sistema era

impossivel.

Os seis primeiros itens foram trabalhados no IR?, visto que cada equagéo do
sistema representava uma reta no IR Os itens restantes foram desenvolvidos no
3 . - "
IR®, pois cada equacio era de um plano. Sendo assim, os alunos puderam associar

as resolugdes as intersecgdes dos planos visualizados no computador.

Em todos os sistemas, associaram a resolugdo algébrica com a grafica,
classificando-os em sistema possivel e determinado, possivel e indeterminado ou
impossivel.

Um dos momentos que percebemos alguma dificuldade por parte dos alunos

foi 0 escalonamento dos sistemas de trés equagdes e trés incognitas. Entretanto,

esse fato ndo atrapalhou o bom andamento da aula, uma vez que qualquer duvida
era solucionada pelos demais integrantes.

A segunda quest&o consistia na observagéo de quatro gréficos onde o aluno
deveria classifica-lo quanto & solugdo, marcando a opgéo correta. Essa questéo foi

de facil entendimento dos alunos, uma vez que eles realizaram os itens primeira

questéo com éxito.



3. CONSIDERAGOES FINAIS

Acreditamos que o projeto atingiu o objetivo, contribuindo para que 0s alunos
visualizassem graficamente a resolugdo dos sistemas lineares, Esse convencimento
se deu gragas ao uso da tecnologia no nossg trabalho, que permitiu a rapidez na
construgéo dos gréficos, facilitando a observag&o dos alunos.

Entretanto, gostariamos de ter tido mais tempo para a realizagdo do nossO

projeto. Um segundo encontro com a turma, talvez fosse necessério para a
conclusdo do trabalho, validando-o um pouco mais.

Acreditamos, até pela nossa vivéncia como alunos, que existe uma

preferéncia pelas aulas que fogem ao padrao normal. Apostamos na tecnologia para
alcangarmos nossos objetivos.

Esperamos que os resultados desse projeto possam contribuir para que 0S
professores de Matematica retomem as discussdes envolvendo a interpretacéo
gréfica dos sistemas lineares nas escolas, recorrendo aos recursos tecnolégicos,
resultando num melhor aprendizado do tema.
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ANEXO 1
ATIVIDADES



’ MEC/SETEC
7 ceNTRO FEDERAL DE EDUCACAO YECNOLOGICA DE cAMPOS LK °S
GEFn mversldade da Tecnologla e do Trabalho
CAMPOS
ATIVIDADES
1. Resolva 0s sistemas:
2x+y=6 X+y+z=6
a) =-3
x-y= g) {2x-y+z=8
x+y+z=10
x+2y=3
b) =5
2x+4y = X=y+z=2
h) {3x+y+z=2
2x-2y+2z=8
{5x—3y=8
c) -
15%-9y =24 rtytz=0
i) {x+y+z=3
x+y+z=5
2x-3y=15
d) {x+y=5
-x+5y=-11
) x+2y+z=1
2x+5y+z=3
-3x+3y=0
e) {x+8y=9 K X+y+z=3
x-y=1 f Ly da=0
x+y=3
f) yx-y=-3
x-3y=0

P




2.

Consnderando os planos a, 8 e ¥, representados a
que corresponde & solug&o do sistema formado por

baixo, marque a opgéo
eles.

( ) Sistema Possivel Determinado.
a) ( ) Sistema Impossivel
( ) Sistema Possivel Indeterminado “

() Sistema Possivel Determinado.
b) ( ) Sistema Impossivel
) Sistema Possivel Indeterminado

() Sistema Possivel Determinado.
c) () Sistema Impossivel
() Sistema Possivel Indeterminado

() Sistema Possivel Determinado.
d) ( ) Sistema Impossivel
( ) Sistema Possivel Indeterminado

10



ANEXO 2
ATIVIDADES RESOLVIDAS PELOS ALUNOS
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/ - MEC/SETEC
7 CeNTRO FEDERAL DE EDUCAGAO TECNOLOGICA DE CAMPOS B

e l!l  Tenmns
fﬁ;ﬁ Universidade da Tecnologia e do Trabalho

ATIVIDADES
4. Resolva 0s sistemas:
‘ P X+y+z=6
) fx+y—3 g) {2x-y+2z=3
x-y=- 3X+y+z=10 .
{x+2y=3 X-y+z=2
=5
ey h) Bx+y+z=2
2x-2y+2z=8
5x-3y=8
c) 15x—9y =24 - X+y+z=0
) <x+y+z=3
X+y+z=35
2x-3y=15
d) {x+y=5
=¥+y=—-1l x+2y+z=1
2x+5y+z=3
J—3x+3y=0 x4 y+z=3
= k
e \¥+8=9 ){2x+2y+22=6
F-y=1
(x+y=3
) <x-y=-3
(x-3y=0
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Considerando os planos a, f e y, representados abaixo, marque a opgéio
" que corresponde & solug&o do sistema formado por eles.

( ) Sistema Possivel Determinado.
3 (> ) Sistema Impossivel
(

) Sistema Possivel Indeterminado =~

() Sistema Possivel Determinado.
b) ( ) Sistema Impossivel
( % ) Sistema Possivel Indeterminado

) Sistema Possivel Determinado.
¢) ( x ) Sistema Impossivel
( ) Sistema Possivel Indeterminado

(X ) Sistema Possivel Determinado.
d) ( ) Sistema Impossivel
( ) Sistema Possivel Indeterminado




‘ MEC/S8ETEC
7  CENTRO FEDERAL DE EDUCACAO YECNOLOGICA pE CAMPOS ﬂ !ﬁ:&

¢EFET Universidade da Tecnologla e do Trabalho
cAWPOS

ATIVIDADES
{. Resolva os sistemas:
{2x+y=6 *ty+z=6
x—p=-3 g) {2x-y+z=8
3x+y+z=10
| {x+2y=3
2x+4y=35 ¥=y+z=2
h) 3x+y+z=2
2x-2y+2z=8
5x-3y=8
) \1sx-9y=24
x+y+z=0
i) {x+y+z=3
x+y+z=5
2x-3y=15
d) {x+y=5
_x+5y::'—11
) x+2y+z=1
) 2x+5y+z=3
-3x+3y=0
9 £ +8y=9 " x+y+z=3
x-y=1 2x+2y+22=6
x+y=3
) {x-y=-3

x-3y=0
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Considerando os planos a, ® 7. representados abaixo, marque a opgéo
ue corresponde & solugéo do sistema formado por eles,

) Sistema Possivel Determinado.

a) (X ) Sistema Impossivel
( ) gistema Posslvel Indeterminado =

) Sistema Posslivel Determinado.

(
b) ( ) Sistema Impossivel
( x )Sistema Possivel Indeterminado

() Sistema Possivel Determinado.

¢) ( X )Sistema Impossivel
( ) Sistema Possivel Indeterminado

X ) Slstema Possivel Determinado.

(
d) () Sistema Impossivel
( ) Sistema Possivel Indeterminado




ANEXO 3
FOTOS DOS ALUNOS
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Figura 3 — Integrante do grupo solicitando resolugéo
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